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1

1

11

9 A

11 B

7. 5A
A/C

IM8

RV
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R
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A/C Amplifier

E38(A), e1(B)
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(*9)

(*8)
(*9)

A17

5

EPA

6

VPA

4

VCPA

2

EPA2

3

VPA2

1

VCP2

YGBORL

VCP2 VPA2 EPA2 VCPA VPA EPA

58 56 60 57 55 59 AAAAAA

Accelerator Position Sensor

14

A5

A6

W (*
2)

L (*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
2)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
5)

(*
2)

Ju
nc

tio
n

C
on

ne
ct

or

A
41

(A
)

W(*2) W(*2)

B(*2) B(*2)

W(*5) W(*5)

B(*5) B(*5)

L(*2) L(*2)

L(*5) L(*5)

W(LHD) W(LHD)

W(RHD) W(RHD)

B(LHD) B(LHD)
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* 8 : LHD 2GR-FE
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